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UNIVERSIDADE FEDERAL DE GOIÁS

INSTITUTO DE INFORMÁTICA

ATA DE DEFESA DE TESE

Ata Nº 01/2019 da sessão de Defesa de Tese de Arlindo Rodrigues Galvão
Filho que confere o título de Doutor em Ciência da Computação, na área
de concentração em Ciência da Computação.

Aos dez dias do mês de junho de dois mil e dezenove, a partir das quatorze
horas, na sala 257 do Instituto de Informática, realizou-se a sessão pública de
Defesa  de  Tese  intitulada  “Estratégias  para  alocação  de  recursos  de
controle  empregando  modelagens  estocásticas”.  Os  trabalhos  foram
instalados  pela  Orientadora,  Professora  Doutora  Telma  Woerle  de  Lima
Soares  com a  participação  dos  demais  membros  da  Banca  Examinadora:
Professor  Doutor  Anderson  da  Silva  Soares  (INF/UFG),  membro  titular
interno;  Professor  Doutor  Wellington  Santos  Martins  (INF/UFG),  membro
titular  interno;  Professor  Doutor  Gustavo  Teodoro  Laureano  (INF/UFG),
membro titular externo; Professor Doutor Rafael Viana de Carvalho (IFG -
Anápolis), membro titular externo. Durante a arguição os membros da banca
fizeram sugestão de alteração do título do trabalho para "Estratégias para
alocação de recursos de controle ótimo em cenários estocásticos".  A
Banca  Examinadora  reuniu-se  em  sessão  secreta  a  fim  de  concluir  o
julgamento da Tese tendo sido o candidato aprovado pelos seus membros.
Proclamados os resultados pela Professora Doutora Telma Woerle de Lima
Soares, Presidente da Banca Examinadora, foram encerrados os trabalhos e,
para constar,  lavrou-se  a  presente  ata  que é  assinada pelos  Membros da
Banca  Examinadora,  aos  dez  dias  do  mês  de  junho  de  dois  mil  e
dezenove.

TÍTULO SUGERIDO PELA BANCA

Documento assinado eletronicamente por Telma Woerle De Lima
Soares, Professor do Magistério Superior, em 10/06/2019, às
17:18, conforme horário oficial de Brasília, com fundamento no art. 6º,
§ 1º, do Decreto nº 8.539, de 8 de outubro de 2015.
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e o código CRC 1300AF69.

Referência: Processo nº 23070.017156/2019-10 SEI nº 0697634

SEI/UFG - 0697634 - Ata de Defesa de Tese https://sei.ufg.br/sei/controlador.php?acao=do...

2 of 2 17/06/2019 08:49

















































 





Suscetíveis Infectados Recuperados

+

Mortos Mortos Mortos

Cross-imune

Mortos

 

 







0 20 40 60 80 100
0

200

400

600

800

1000

Tempo

E
st

a
d

o

Contínuo
MBI

 R

 I

 S

(a)

0 20 40 60 80 100
0

1000

2000

3000

4000

5000

Tempo

E
st

a
d

o

Contínuo
MBI

 I

 R

 S

(b)

0 20 40 60 80 100
0

2000

4000

6000

8000

Tempo

E
st

a
d

o

Contínuo
MBI

 I

 S

 R

(c)





















0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

200

400

600

800

1000

Tempo

E
st

a
d

o

Contínuo
MBI

 R

 I
 S

(a)

  C 

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

1000

2000

3000

4000

5000

Tempo

E
st

a
d

o

Contínuo
MBI

 R

 C
 S

 I

(b)

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

2000

4000

6000

8000

Tempo

E
st

a
d

o

Contínuo
MBI

 R

 C

(c)

 S
 I















































0 20 40 60 80 100
0

2000

4000

6000

8000

Tempo

E
st

a
d

o

Contínuo
MBI

0 20 40 60 80 100
0

0.2

0.4

0.6

0.8

1

Tempo

C
o

nt
ro

le

u*
v

u*
b



0 20 40 60 80 100
0

2000

4000

6000

8000

Tempo

E
st

a
d

o
Com controle
Sem controle

R

S

I









0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

5000

10000

15000

Tempo

E
st

a
d

o

Contínuo
MBI

 R

  C 

 S

 I

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

0.2

0.4

0.6

0.8

1

Tempo

C
o

nt
ro

le

u
v
*

v
t
*



0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

5000

10000

15000

Tempo

E
st

a
d

o

Com controle
Sem controle

 R

  C 

 S

 I







−50 0 50 100 150 200
0

1

2

3

4

5

6
x 10

5

J
u

J I



0 20 40 60 80 100
0

1000

2000

3000

4000

5000

6000

Tempo

I

Sem controle
Com controle

 Peso

−50 0 50 100 150 200 250
−1

0

1

2

3

4

5

6
x 10

5

J
u

J I



0 20 40 60 80 100
0

1000

2000

3000

4000

5000

6000

Tempo

I

Sem controle
Com controle

5 10 15

5200

5400

5600

5800

Tempo

I

 Peso



−50 0 50 100 150 200
−1

0

1

2

3

4

5

6
x 10

5

J
u

J I



0 20 40 60 80 100
0

1000

2000

3000

4000

5000

6000

Tempo

I

Sem controle
Com controle

 Peso

−50 0 50 100 150 200 250
−1

0

1

2

3

4

5

6
x 10

5

J
u

J I

 u
b

 u
v
 + u

b

u
v



0 5 10 15 20 25
5.5

6

6.5

7

7.5

J
u

J I



0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

500

1000

1500

2000

2500

3000

3500

Tempo

I
Sem controle
Com controle

0 0.05 0.1
2600
2800
3000
3200
3400

Tempo

I



0 5 10 15 20 25 30
6

6.5

7

7.5

8

J
u

J I



0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

500

1000

1500

2000

2500

3000

3500

Tempo

I

Sem controle
Com controle

0.04 0.06 0.08

3100
3200
3300
3400
3500

Tempo
I

0 10 20 30 40 50 60
5.5

6

6.5

7

7.5

J
u

J I



0 0.2 0.4 0.6 0.8 1
0

500

1000

1500

2000

2500

3000

3500

Tempo

I

Sem controle
Com controle

0 0.05 0.1

2800
3000
3200
3400
3600

Tempo

I



0 10 20 30 40 50
5.5

6

6.5

7

7.5

8

J
u

J I

u
v
 + u

t

u
v

u
t
























































































